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Drivenhetsmodell

M81130  Typ 1 Linjar drivenhet 12V
M81131  Typ2 Linjér drivenhet (kort) 12V
M81132  Typ2 Linjéar drivenhet (lang) 12V
M81133  Typ 2 Linjar drivenhet (kort) 24 V
M81134  Typ 2 Linjar drivenhet (lang) 24 V
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Viktig information

Varningar

Installation

Denna utrustning maste installeras i enlighet med instruktionernaiden
har handboken. Underlatenhet att folja dessa instruktioner kan leda till
bristfallig funktion, personskada och/eller skada pa din bat.

Eftersom styrsystemets funktion ar vasentlig for sikerheten ombord,
rekommenderar vi bestamt att du later en behorig servicerepresentant
montera drivenheten.

Navigationshjilpmedel

Nar den hér produkten anvénds i ett navigationssystem far den bara betraktas
som ett navigationshjilpmedel. Produktens noggrannhet kan paverkas av
manga olika faktorer, inklusive funktionsfel eller defekter,
omgivningsforhallandena och felaktig hantering eller anvéndning. Det ar alltid
befalhavaren ombord som har det yttersta ansvaret for sakerheten och att gott
sjomanskap tillimpas. Den hér produkten kan aldrig utgéra en erséttning for
sunt fornuft och gott sjomanskap. Ha alltid vakt under gang och félj noggrant
utvecklingen av situationen runt din bat.

Elektromagnetisk kompatibilitet

All utrustning och alla tillbehdr fran Raymarine uppfyller de krav som stalls standarder och
bestammelser pa utrustning som skall anvandas i marin miljo. Raymarine konstruerar och
tillverkar alla sina instrument och tillbehdr i enlighet med tilldmpliga standarder om
elektromagnetisk kompatibilitet, men instrumentet bér anda installeras korrekt for basta
funktion.



Handboken

Informationen i denna handbok var, savitt vi kan beddma, korrekt vid tryckningstillféllet.
Raymarine kan emellertid inte hallas ansvarigt for eventuella felaktigheter eller brister i
handboken. Dessutom stravar vi alltid efter att utveckla produkterna, vilket kan leda till att
specifikationerna for instrumentet kan komma att andras utan féregaende meddelande
darom. Raymarine patar sig darfor inget ansvar for eventuella skillnader mellan din produkt
och den som beskrivs i handboken.

Oversttning: SPRAKSERVICE jan felten ab

Direktivet om elavfall

I direktivet om elavfall krdvs att uttjanta elektriska komponenter och elektronik
skall atervinnas. Detta direktiv galler inte alla vara produkter, men vi stoder anda

mmm denna policy och uppmanar dig darfor att tanka pa vad du gér med den har
produkten nar den inte langre ar anvandbar.

Den symbol som visas har ovan indikerar att den produkt symbolen sitter pa inte skall kastas
bland vanliga hushallssopor.

Kontakta din aterforséljare eller lokala myndigheter om du vill veta hur produkten skall
bortskaffas.

Garanti

Ta dig nagra minuter och fyll i den bifogade garantisedeln for att registrera din Raymarine-
produkt. Det ar viktigt att du fyller i all information och skickar kortet till Navship AB for att
fullt ut kunna utnyttja garantiférmanerna. Alternativt kan du registrera produkten pa var
webbsida pa adressen

www.raymarine.com.



Inledning

Produktbeskrivning

Valkommen till installationsinstruktionerna for Raymarine linjér drivenhet. Den hér
produkten ar en drivenhet till batens styrsystem och utgor samtidigt en del av Raymarine
autopilotsystem. Den hér produkten &r konstruerad for batar med mekaniskt styrsystem.

/\ VARNING!

Linjar drivenhet

Drivenheten vrider rodret direkt fran rorkulten eller kvadranten. Kontrollera
att baten kan styras direkt fran kvadranten eller hjartstocken.

Den enastaende konstruktionen av Raymarines linjara drivenhet ger féljande fordelar:

¢ ordentlig vridkraft, snabb reaktion vid stora roderutslag och tyst drift

¢ |ag motkraft, vilket gor att drivenhetens paverkan pa batens styrsystem nar autopiloten
arivilolage minimeras

¢ en kraftig elektrisk motor som arbetar med en elektromagnetisk, felséker koppling, en
drivrem av hoghallfasthetstyp och en planetvaxel

e minimal strdmférbrukning tack vare den hoga prestandan

Kopplingskabel

Tryckstang Stangande
Motorkablar

Motor, véxel
och koppling

Monteringsfot

D5075-1

Bild1:  Den linjara drivenhetens huvudkomponenter



Innehall
Denna handledning innehaller:

n Produktspecifikationer sidan 7

n Installationsinstruktioner sidan 8

n Underhall sidan 17

Tekniska specifikationer

Tekniska specifikationer

Tabell 1-1: Tekniska specifikationer

Prestanda* Typ1(T1) Typ 2, kort (T2S) Typ 2, lang (T2L)

(vid nominell spanning) M81130(12 V) M81131 (12 V) M81132 (12 V)
M81133 (24 V) M81134(24 V)

Max béatdeplacement 10000 kg 15000 kg 20000kg

Toppvarde drivkraft 295kg 480kg 480kg

Max slaglangd 300 mm 300 mm 400 mm

Omstallningstid fran 11 1s 14s

dikt ena sidan till den

andra

(£35°, utan belastning)

Max rodermoment 735Nm 1190 Nm 1660 Nm

Effekt 18-36 W 48-72W (12 V)

(normalt medelvarde) 66-96 W (24 V)

Ovriginformation (géller typ 1 och 2 kort/lang)

Skyddad for montering i motorrum

CE-mérkt enligt
89/336/EEG (Emk), EN60945:1997
94/25/EG (radio), EN28846:1993
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Bild2:  Linjérdrivenhet
Installation

Noédvandiga delar
Detta behdvs for att installera drivenheten:

¢ Levererade komponenter:
e linjar drivenhet
¢ monteringsfot, bestaende av: fot, ledpinne, bricka (x2), R--clips (x2)
¢ Rorkultstappenhet (se bild 6) bestaende av: rorkultsstift, R--clips, toppbricka,
lasbricka, mutter (Nylock, UNC /)
e Ovriga delar:
¢ lampliga bultar och lasbrickor/lasmuttrar (se dven sidan 13)
¢ lamplig kabel och kontakter fr drivmotor och koppling (se aven sidan 15)

Anm: Kontrollera att du har dessa delar innan du pébdrjar installationen.



Installationssteg

Elsakerhet

Kontrollera att du brutit stromforsorjningen innan du pabérjar
installationen.

Installera din drivenhet sa har:

n Las riktlinjerna om elektromagnetisk kompatibilitet sidan9

7

n Montera drivenheten sidan 11

n Anslut till kursdatorn sidan 15

n Efterkontrollera installationen sidan 16

1. Riktlinjer om elektromagnetisk kompatibilitet

All utrustning och alla tillbehdr fran Raymarine uppfyller de krav som stalls standarder och
bestammelser pa utrustning som skall anvandas i marin miljo.

Konstruktion och tillverkning sker i enlighet med tillampliga standarder om elektromagnetisk
kompatibilitet, men instrumentet bor anda installeras korrekt for basta funktion. Vi gor allt vi
kan for att utrustningen i alla lagen skall fungera sa bra som mojligt, men det ar anda viktigt
att du kanner till vilka faktorer som trots detta kan paverka funktionaliteten.

Dessa riktlinjer beskriver villkoren for optimala forhallanden, men det ar ett val kant faktum
att det inte alltid ar mojligt att fullt ut uppfylla alla dessa villkor. For att skapa basta majliga
forutsattningar for elektromagnetisk kompatibilitet under radande forhallanden, bor du alltid
se till att fa sa stort avstand som méjligt mellan olika elektriska instrument och apparater.

Vi rekommenderar att fljande riktlinjer foljs for basta elektromagnetiska kompatibilitet,
nar sa ar mojligt:

e Raymarineutrustning och kablar till denna utrustning skall installeras pa féljande sétt:
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e Minst 1 meter fran annan utrustning som sander eller kablar som leder radiosignaler,
t ex VHF-radio och kablar och antenner till sadana. For SSB-radio galler ett
motsvarande avstand pa 2 meter.

e Mer an tva meter fran radarsignalernas svepomrade Radarsignalerna kan i
normalfallet antas ha en spridning pa 20 grader 6ver och under antennen.

e Instrumenten bor fa sin energiforsorjning fran ett annat batteri an motorns startbatteri.
Spanningsfall pa mer &n 10 volt och transientspanningar fran startmotorn kan leda till att
instrumenten nollstalls. Instrumenten tar ingen skada av detta, men viss information kan
ga forlorad och driftlaget andras.

¢ Anvand bara sadan kabel som Raymarine foreskriver. Undvik att skarva kablarna, utom
nar sa anges i installationsanvisningarna, eftersom den elektromagnetiska
kompatibiliteten kan paverkas av eventuella skarvar.

e Storningsskydd som sitter pa kablarna far inte tas bort. Om storningsskyddet maste tas
bort infor installationen, skall det sattas tillbaka pa samma plats det satt pa tidigare.

Storningsskydd

I nedanstaende bild visas vilka olika storningsskydd som anvénds pa Raymarine-instrument.
Anvand bara sadan storningsskydd som foreskrivs av Raymarine. Denna produkt ar forsedd
med inbyggda storningsskydd.

D3548-2]

Bild3:  Vanliga stérningsskydd

Inkoppling till andra instrument

Om instrumentet skall anslutas till andra instrument via kabel som inte levereras av
Raymarine skall ett strningsskydd alltid monteras sa nara Raymarine-instrumentet som
mojligt.



"

2. Montera drivenheten
Drivenheten monteras i fyra huvudsteg:

e uppriktning av drivenheten

e infastning av drivenheten pa baten

e anslutning av drivenheten till styrsystemet
e fullstandig styrfunktionskontroll

Linjering av drivenheten
Kontrollera att den drivenheten &r korrekt linjerad:

¢ Huvudenheten skall monteras i rat vinkel mot monteringsytan (se bild 4).
¢ Drivenheten skall sitta i rat vinkel mot rorkulten nar rodret star midskepps (se bild 4).

A
Sidovy 1 |
—
90° | I
4—
Drivenhet A B (rorkultsarmens radie)
Typ 1 700 mm 250 mm
Typ 2, kort 700 mm 250 mm ‘
Typ2,lang 850 mm 355 mm |
Vy ovanifran T ANY
B (rorkults-
armens
radie)
D5077-1

Bild4:  Linjering av drivenheten
e Tryckstangen skall vara korrekt linjerad mot rorkultens rorelseplan. Det ledade fastet
medger endast en linjeringsavvikelse pa hégst fem grader mellan tryckstangen och
rorkultens rérelseplan (se bild 5).

/\ VARNING!

Linjering
Det ar ytterst viktigt att vinkellinjeringen gérs noggrant. Den tillatna
maxavvikelsen pa =5 grader far absolut inte 6verskridas.
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D5078-1

Bild5:  Linjering mellan tryckstang och rorkultens vridplan

Infastning av drivenheten

Monteringsplats
Kontrollera att vald monteringsplats ar lamplig innan du definitivt monterar drivenheten.

/N VARNING!

Monteringsplats

Radgor med battillverkaren om du har funderingar kring monteringsplatsens
lamplighet vad galler hallfasthet och liknande.

Hallfasthet:

¢ Drivenheten utvecklar en vasentlig kraft och skall darfor monteras pa en stabil plats, t
ex ett vebbspant, med tillrdcklig hallfasthet. Det kan i vissa fall behdva byggs ett
sarskilt monteringsfaste for drivenheten.

¢ Undvik onddigt buller och vibrationer genom att inte montera drivenheten pa
konstruktionselement hytter och liknande.

Drivriktning:

¢ Drivenhetens monteringsfot kan monteras pa valfri, lamplig horisontell eller vertikal
yta. Drivenheten kan vid behov dven monteras upp och ned.

Allméant om placering:

¢ Seriktlinjerna om elektromagnetisk kompatibilitet (sidan 9)

¢ Drivenheten skall vara dtkomlig for service och underhall.

Omgivning:

¢ Drivenheten &r inte vattentat och skall darfér monteras pa en torr plats, skyddad mot
slagvatten.
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Fastbultar
Fast monteringsfoten med fyra rostfria M10-bultar med fjaderbricka och lasmutter.

Anm: Montera drivenheten sa stabilt som méjligt for att sakerstalla tillforlitligheten och att den forblir
korrekt linjerad.

Anslutning av drivenheten till styrsystemet

A VARNING!
Hallfasthet

Kontakta styrsystemets tillverkare om du har fragor kring rorkultens eller
kvadrantens hallfasthet.

Drivenheten utvecklar en ansenlig kraft, och du maste dérfor forsakra dig om att rorkulten/
roderkvadranten klarar de maxkrafter som anges i tabell 1-1, Tekniska specifikationer.

Tryckstangen kopplas till hjartstocken pa nagot av foljande satt:

1. Oberoende rorkult: vi rekommenderar att den linjara drivenheten kopplas till
hjartstocken via en separat arm (Foretagen Edson och Whitlock har egna standardfasten
for sina styrsystem).

2. Lankarm eller roderkvadrant: Du kan i vissa fall fasta tryckstangen pa den arm eller
kvadrant som huvudstyrsystemets lankarmar ar anslutna till. Radgor alltid med
styrsystemstillverkaren innan du gor ndgra andringar pa roderkvadranten.

Infastning av tryckstangens ande
Fast tryckstangens ande mot styrarmen, pa den styrarmsradie som avisas i bild 4, med hjélp
av medlevererad rorkultstapp.
1. Fast rorkultstappen pa styrarmen:

e sattirorkultstappen i hdlet i styrarmen, sa att flansen forblir ovanfér armen

(se bild 6).

e kontrollera att styrtappen sitter ordentligt i styrarmen

e Anvand den medlevererade lasbrickan och dra &t [asmuttern helt.
Anm: Du kanvid behov borra ett hal med diametern 13 mm i styrarmen pa den radie som anges i bild 4.
2. Fasttryckstangens ande pa styrarmstappen:

e Fast tryckstangens ande pa styrarmstappen.

e Las fast med den medlevererade lasbrickan an (se bild 6).
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La‘sbricka —
Bricka

Stangande
Fléns
Styrarm
Lasmutter
Lasbricka
Rorkultstapp
Haldiameter
13 mm

D5076-1

Bild6:  Fast tryckstangen pa styrarmen
Styrkontroll

Vrid ratten fran dikt ena sidan till dikt andra sidan nér du monterat drivenheten och
kontrollera att:

e vinkelrorelsen i ledfastet ar mindre an 5 grader (se bild 5), eftersom drivenheten kommer
att tai styrarmen/roderkvadranten och kulleden kommer att Idsa om sa inte ar fallet,

¢ ingendel avdrivenheten tar emoti skrovet eller andra delar av baten nar tryckstangen rér
sig utochin och att

¢ rodrets maximala utslag begransas till 35 grader av styrsystemets andlagesstopp i
stallet for av drivenhetens andlagesstopp (se bild 7).

Styrsystemet Styrsystemet

éndlégesstopp, . \éndlégesstopp

35° 35°

D5079-1

Bild7:  Totalt roderutslag

/\ VARNING!

Linjar drivenhet

Kontrollera att roderutslaget begransas av styrsystemets
andlagesstopp innan tryckstangen nar sina dndlagesstopp. Omsainte ar
fallet kan drivenheten skadas pa ett sitt som inte omfattas av garantin.
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Rorliga delar

Hall dig alltid pa behorigt avstand fran styrsystem som ar i drift. Rorliga
delar skall vid normal drift vara skyddade mot oavsiktlig beroring.

3. Inkoppling till kursdatorn

Elsdkerhet

Kontrollera att spinningen ar bruten innan du ansluter systemet
elektriskt.

Den linjara drivenheten har elektriska anslutningar for

e drivmotor, tva entradiga kablar, en rod och en svart
e och for kopplingen, tvaledare med en réd (+) och bla (-) ledare.
Anslut drivenhet till kursdatorn sa har:

1. Maétupp hurlang kabel som behdvs mellan drivenheten och kursdatorn:
¢ anvand tabell 1-1 for att bestamma hur stor tvarsnittsarea motorkabeln skall ha,

e Anvénd en kopparledare med minst 1,5 mm? tvarsnittsarea (16 AWG) till kopplingen.
2. Anslut dessa kablar till kablarna till drivenheten med hjélp av Iampliga elkontakter eller
kopplingsdosor for aktuell effekt.
3. Drakablarna fram till kursdatorn, och tank da pa att riktlinjerna avseende
elektromagnetisk kompatibilitet skall féljas (se sidan 9)
4. Anslut kablarna till kursdatorn (se bild 8):
e Kopplingskabel: rod ledare till +ve, bla ledare till —ve.
e Motorkablar: Dukan nu ansluta ledarna i motorkabeln till valfri motorplint. Dessa
anslutningar kontrolleras nar resten av autopilotsystemet installerats.



16

SEOIDODEEEE SEEE |[D0OOO
][N Qoo Q|
UL/ I/ \ATR/ W W B I T BOUl [
sumey POWER MOTOR SoLENOID cLuTcH Ik CLUTCH POWER MOTOR
i i Y v i i
Kursdatorerna 150/400 Kursdatorerna 100/300
Bild8:  Anslutningar pa kursdatorn
Tabell 1-1: Rekommenderade kabelareor
Kabellingd Kabel Tvarsnittsarea
(drivenhet till kursdator) (AWG) (mm?)
Drivenhet typ 1
upp till 3m 14 25
upp till5m 12 4
upp till 7 m 10 6
upp till 10m 8 10
upptill 16 m 6 16
Drivenhet typ 2, 12V (kort/lang)
upp till5m 10 6
upp till 7m 8 10
upptill 16 m 6 16
Drivenhet typ 2, 24 V (kort/lang)
upp till3m 12 4
upp till5m 10 6
upptill 10m 8 10
upp till 16 m 6 16

4. Kontroller efter installation

Kontrollera féljande nar drivenheten installerats:

1. Armonteringsfoten monterad p4 en tillrackligt stabil badd?
2. Ardrivenheten korrekt linjerad, dvs:

Ar monteringsfoten korrekt placerad?
Ar drivenheten monterad i rit vinkel mot styrarmen nér rodret star midskepps?

Artryckstdngen korrekt linjerad mot styrarmens rérelseplan (mindre variation an
5 grader)?
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3. Artryckstangens ande:

e sakert fast vid styrarmen eller kvadranten?

e fastvid den styrarmsradie som rekommenderas for din bat?
4. Armotor- och kopplingskablarna korrekt dragna och anslutna till kursdatorn?
5. Har du gjort en manuell roderutslagskontroll (se sidan 14)?

Anm: Autopilotens styrfunktion kontrolleras nér hela autopilotsystemet ar installerat. |
kontrollenhetens handboken finns ytterligare information.

Underhall

Regelbundet underhall:

e Kontrollera att alla anslutningar ar atdragna.
e Kontrollera linjering av drivenheten.
e Kontrollera kablarna avseende slitage och skador.

Anm: Virekommenderar att drivenheter som utsatts for stora belastningar servas vartannat ar av
auktoriserad servicerepresentant.

Elektromagnetisk kompatibilitet, service och sikerhet

* Raymarine-utrustning bor enbart servas av Raymarines auktoriserade servicetekniker.
Detta garanterar att service och utbytta komponenter inte paverkar funktionen negativt.
Raymarine-produkterna innehaller inga komponenter som kan servas av anvandaren.

e |vissa produkter genereras hdgspanning, sa hantera aldrig kablar och kontakter nar
stromforsorjningen ar inkopplad.

o Allelektrisk utrustning genererar elektromagnetiska falt nar den ari drift. Sddana féltkan
gora attinstrument som ar monterade nara varandra ocksa kan paverka varandra. For att
minimera denna paverkan och gora det méjligt att fa basta méjliga funktionalitet i dina
Raymarine-instrument har vi skrivit in riktlinjer installationsinstruktionerna. Folj dessa
riktlinjer, sa kan du minimera storningar mellan instrumenten ombord, dvs sakerstalla
optimal elektromagnetisk kompatibilitet.

* Rapportera alltid om problem med elektromagnetisk kompatibilitet till din ndrmaste
Raymarine-handlare. Vi anvander sadan information for att forbattra kvalitet och
funktion.

e |vissa anlaggningar ar det inte mojligt se till att systemet inte paverkas av externa
storningskallor. Normal tar systemet inte ndgon skada av detta, men storningarna kan
leda till tillfalliga driftproblem eller att systemet startar om helt slumpmassigt.
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